
Ugiecie belki obliczone metodą różnic skończonych

≔ 0

≔E ⋅12 - moduł Younga drewna
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Definicja funkcji momentów zginajacych
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Wykres momentów zginajacych
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Tworzenie macierzy różnic skończonych
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Warunki brzegowe:  ＝y0 0 ＝yn 0
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Metoda implicit - należy rozwiązać układ równań ≔y lsolve (( ,A ⋅α M))



Ugięcie belki
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