ORIGIN := 0

Rozwiqzanie rownania drgan punktu materialnego o masie "M " zamocowanego do sprezyny o sztywnosci "k"

d

—y =0
dt

Y(t) =a-cos(w-t)

- w chwili t=9

- wielko$¢ kroku czasowego

RN
M := 0.1kg kR :=0.01 —
m
2
d—zy + w2y =0
dt
warunki poczqgtkowe: 'y =a ,
At = 0.01s
n := 100

inicjowanie macierzy 1 wstawianie warunkow poczgtkowych

Yn=0
Yo:

- liczba krokow czasowych

- tworzenie macierzy przemieszczen

a Yi=>Yo

- wstawianie warunkéw poczqtkowych, y1=yo dla réznicy "wprzoéd" =0

a:= 6cm

1
w=10—

- rozwiqzanie analityczne rownania drgan

1:=0.. n ti = At-1 kolejne chwile, w ktorych obliczana jest temperatura
= 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 11 | 12 | 13 | 14 | 15 | 16 | 17 | 18
0| 0.00| 001| 002| 003| 004| 005| 006| 0.07| 0.08| 009| 010| 011| 0.12| 013| 0.14| 0.15| 0.16| 0.17




Yi2-2yi1+Yyi

1:=2..

T

y =
y
y1

rownanie réznicowe drgan po przeksztalceniu pozwala

2 " wzy i-1=0 obliczy¢ przemieszczenie "y" metodq explicit:
yi=(2-0a)-yi1-yi2 o= (wAt)® =001
yi=(2-a)-yi-1-yYi-2
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10
6.00000| 6.00000| 5.94000| 5.82060| 5.64299| 5.40896| 5.12083| 4.78150| 4.39435| 3.96326
0.06;
0.04f
0.02
-0.021
—0.047
—0.06-

Blqd rozwiazania numerycznego:

gi=|vi-yii

max (e) = 2.962-mm

-Ccm



