
Podać składowe wektora odkształceń elementu CST z dokładnością do 5-ciu miejsc znaczących

wektor współrzędnych elementu
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wektor przemieszczeń elementu

Funkcje przemieszczeń elementu
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＝(( , )) ++ - funkcja kształtu węzła"i" (i=1,2,3)
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Składowe wektora odkształcenia można obliczyć teraz za pomoca sumowania:
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Wyznaczanie współczynników funkcji kształtu dzięki warunkom zgodności przemieszczeń 
w węzłach uzyskamy przez rozwiązanie 3 układów równań  liniowych:

＝⋅ (*)   - gdzie oznaczono:

＝
1
1
1

⎡
⎢
⎢
⎣

⎤
⎥
⎥
⎦

- macierz współrzędnych elementu ＝
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- współczynniki funkcji kształtu węzła "i"

- wektor prawych stron, zawiera
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Po rozwiązaniu tych układów równań otrzymamy:
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gdzie przez A2 oznaczono podwojone pole powierzchni elementu: ＝|| || =49 2
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Macierz geometryczna elementu
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