Macierze sztywnosci elementéow ram plaskich - Grupa A
ORIGIN, := 1

Uklad blokoéw macierzy sztywnosci elementu

Funkcje wyznaczajqgce macierz elementu bez przegubow
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Blok B11 (EA, EJ,L, 1) :=
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Macierz elementu z przegubem w wezle poczqtkowym
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Funkcje wyznaczajqgce macierz elementu z przegubem

w wezle poczgtkowym
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Blok _BO1 (EA,EJ,L,1) :=
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Blok _CO1 (EA,EJ,L,1) :=




Macierz elementu z przegubem w wezle konicowym
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Blok B10 (EA,EJ,L, 1) =
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Funkcje wyznaczajqce macierz elementu z przegubem

w wezle koncowym

Blok A10 (EA,EJ,L, 1) =

Blok C10 (EA,EJ,L, 1) =
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E := 12GPa b:=7cm h:=12cm

b-h®
J = A:=Db-h EA.=E-A EJ=E-J
EA =100.8-MN Ed:120.96-kN-m2

Schemat globalnej macierzy sztywnosci konstrukcji
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Element "1" - bloki macierzy sztywnosci w lokalnym uktadzie wspotrzednych

Lx := 4m Ly := 2m NIW::\/(LX)2+(Ly)2:4.472136m

22539.565 0.000 0.000
A.:=Blok_A11(EA,EJ, L, 1m) A= 0.000 16.228 36.288 |-kN
0.000 36.288 108.190

22539.565 0.000 0.000
B :=Blok_B11 (EA,EJ, L, 1m) B = 0.000 16.228 -36.288 |-kN
0.000 -36.288 108.190

-22539.565 0.000 0.000
G :=Blok_C11 (EA,EJ, L, 1m) C= 0.000 -16.228 36.288 |-kN
0.000 -36.288 54.095
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Element "2" - bloki macierzy sztywnosci w lokalnym uktadzie wspotrzednych

Lx=4am  Ly:=-1n L=~/ (Lx) 2+ (Ly) 2= 4.123106m

24447.591 0.000 0.000
0.000 20.709 42.692 |-kN
0.000 42.692 117.348

A =Blok_A11 (EA,EJ, L, 1m

B :=Blok_B11 (EA,EJ, L, 1m 0.000 20.709 -42.692 |-kN

0.000 -42.692 117.348

—24447 .591 0.000 0.000
0.000 -20.709 42.692 |-kN
0.000 -42.692 58.674

C:=Blok_C11(EA,EJ, L, 1m

y)
[24447 .591 0.000 0.000



Element "2" - bloki macierzy sztywnosci w globalnym uktadzie wspotrzednych
Lx Ly
T A=
0 0.970143 0.242536 0.000000
R:=1|s 0 -0.242536 0.970143 0.000000 macierz obrotu
0 0.000000 0.000000 1.000000
23010.716 5747.502 -10.354
A2 —R -A-R=| 5747.502 1457.584 41.417 |-KkN
-10.354 41.417 117.348
23010.716 5747.502 10.354
B2 = 5747.502 1457.584 —-41.417 |-kN
10.354 -41.417 117.348
-23010.716 -5747.502 -10.354
c2 —R -C-R=| -5747.502 -1457.584 41.417 |-kN
10.354 -41.417 58.674



Element "3" - bloki macierzy sztywnosci w lokalnym uktadzie wspotrzednych

Lx=om  Ly=-8m L=/ (Lx)2+(Ly)2=3m
33600.000 0.000  0.000

A :=Blok_A10(EA,EJ, L, 1m) A= 0.000 13.440 40.320 |-kN
0.000 40.320 120.960

33600.000 0.000 0.000
B :=Blok_B10(EA,EJ, L, 1m) B = 0.000 13.440 0.000 |-kN
0.000 0.000 0.000

-33600.000 0.000 0.000
C:=Blok_C10(EA,EJ, L, 1m) C= 0.000 -13.440 0.000 |-kN
0.000 -40.320 0.000



Element "3" - bloki macierzy sztywnosci w globalnym uktadzie wspotrzednych

Lx Ly
= T A=
c 0 0.000000 1.000000 0.000000
R:=]|s 0 -1.000000 0.000000 0.000000 macierz obrotu
0 0.000000 0.000000 1.000000
13.440 0.000 -40.320
A3 = RT 0.000 33600.000 0.000 |-kN
-40.320 0.000 120.960
13.440 0.000 0.000
B3 = RT 0.000 33600.000 0.000 |-kN
0.000 0.000 0.000
-13.440 0.000 0.000
C3 = RT 0.000 -33600.000 0.000 |-kN
40.320 0.000 0.000



