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Wyznaczanie wspotczynnikéw funkcji ksztattu
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at = lsolve(Ma, wi)
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Ni(x,y) = N(x,y)-ai - funkcja ksztaltu wezia "t" Nk(x,y) := N(x, y)-ak - funkcja ksztaltu wezta "k"

Nj(x,y):=N(x,y)-oj - funkcja ksztattu wezta 'j" Ni(x,y) := N(x, y)-al - funkcja ksztattu wezta "l"

Macierz geometryczna wezla

o)+ Yoy 0 dNx(x, y)-« 0
Bo(a,x,y) = 0 a3+ x-agq | - > Ba(la,x,y) := 0 dNy(x, y) -«
a3+ Xx-ag4 ax+y-ag dNy(x, y)-a dNx(x,y) -«

Macierz geometryczna elementu

B(x, y) = augment(Ba (ai, x, y), Ba(aj, x, y), Ba(ak, x, y), Ba(al, x, y))

Wektor funkcji odksztalcen elementu LSQ Elx,y =B(x,y) u

n:=1.. Lss

ex(x,y) = Z (B(x.yY)1, n un) ey(x,y) = Z (B(x.y)2, n un)
n n
L L
x0 = 7)6 yo = Ty - wspobtrzedne srodka elementu

Odksztalcenia w srodku elementu

Yxy(x, y) = Z (B(x.y)3, n-un)

n

ex(x0, y0) = 0.037500 €yYy(x0, y0) = —0.020000 vxy(x0, yO) = 0.010000






