
Obliczanie ugięcia płyty
ORIGIN 1:=
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Funkcja obciążenia płyty: q x y, ( ) 1:=

Obciążenie ciągłe, równomiernie rozłożone na  części powierzchni płyty    Lx1 < x < Lx2 ,   Ly1 < y < Ly2
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Rozwinięcie obciążenia w szereg Fouriera
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1.811 0.000 0.018 0.000 0.002 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000
-0.364 0.000 -0.012 0.000 -0.001 0.000 -0.000 0.000 -0.000 0.000 -0.000

0.033 0.000 0.002 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000

0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000

0.003 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000

-0.003 0.000 -0.000 0.000 -0.000 0.000 -0.000 0.000 -0.000 0.000 -0.000

0.001 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000

0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000

0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000

-0.000 0.000 -0.000 0.000 -0.000 0.000 -0.000 0.000 -0.000 0.000 -0.000

0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000 0.000

m4.000=

Funkcja ugięcia płyty przybliżona szeregiem Fouriera
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