
Obliczanie ugięcia płyty podpartej przegubowo na 2 krawędziach  a na 2 sztywno zamocowanej ‐ schemat a
ORIGIN 1:=
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12 1 ν2−( ) 1302.083 kN m⋅⋅=:= ‐ sztywność płytowa

Funkcja obciążenia płyty: q x( ) 1:=

Obciążenie ciągłe p0, równomiernie rozłożone na  obszarze płyty:
 Lx1 < x < Lx2 ,   0 < y < Ly     i   ciężar własny p1
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Metoda Levy'ego

Rozwinięcie obciążenia w pojedynczy szereg Fouriera
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Obciążenie przybliżone szeregiem Fouriera Funkcja ugięcia płyty przybliżona szeregiem Fouriera
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Ai 0:= Di 0:=
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λi csch λi( )⋅ cosh λi( )+
:= Bi Ci− 1 λi coth λi( )⋅+( )⋅:=

Ai
00·10
00·10
00·10
00·10
00·10
00·10
00·10
00·10
00·10
00·10
00·10

mm⋅
= Bi

11.647496·10
-26.611655·10
-3-3.788408·10
00·10

-6-8.445191·10
-7-9.84571·10
-83.164744·10
00·10

-119.056117·10
-118.110442·10
-139.261297·10

mm⋅
= Ci

0-5.539815·10
-2-1.384953·10
-45.69257·10
00·10

-78.101075·10
-87.998313·10
-9-2.229527·10
00·10

-12-5.04109·10
-12-4.085957·10
-14-4.261102·10

mm⋅
= Di

00·10
00·10
00·10
00·10
00·10
00·10
00·10
00·10
00·10
00·10
00·10

mm⋅
=



f i y, ( ) Ai sinh αi y⋅( )⋅ Bi cosh αi y⋅( )⋅+ Ci αi⋅ y⋅ sinh αi y⋅( )⋅+ Di αi⋅ y⋅ cosh αi y⋅( )⋅+:=

f0 i y, ( ) f i y, ( ) Ei+:=

Dwa sposoby de�inicji funkcji ugięcia:    w(x,y)=w1(x,y)
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